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Navod k motoru DV40AF/S
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* OBRAZOVKA

- NAHORU &=
sToP =
poLu

Knoflik
* vybér
Kandlu .
(P1+) ZADNi STRANA

MOTOR DV40AF/S DD2712H ~ pienosny dalkovy ovladaé - 15 kanali

Nacteni prvniho pilota
QN
P1 STOP

Stisknéte tlacitko P1 na motoru na 2 sekundy. Motor se bude pohybovat nahoru/dold x1 a vyda
signdl zvuk (1 x pipnuti) Do 10 sec. stisknéte tlacitko STOP na vybraném kandlu dalkového ovladani
po dobu 2 uzel. Motor se bude pohybovat NAHORU/DOLU x2 a vyda zvukovy signal (3 x pipnuti).
Dalkové ovladani bylo sparovano s motorem.

Zména sméru pohybu

NAHORU poLu

Stisknéte soucasné tlacitka NAHORU + DOLU na 2 sekundy. Motor se bude pohybovat.
Smér byl zménén.

POZOR!!! Postup je mozny pouze tehdy, kdyZz nejsou nastaveny koncové polohy.

Stisknéte a podrite tlacitko P1 (10 SEC) Béhem této doby motor provede 3 pohyby a vyda 3
pipnuti zvukové signaly. Smér se zménil.

Nastaveni horni koncové polohy
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NAHORU NAHORU STOP

Stisknéte a podrite tlaéitko NAHORU (2 sekundy). Motor se zaéne pohybovat nahoru. Po ziskani
pozadované horni polohy zastavte pohyb tlacitkem STOP. (oprava je mozna pomoci tlacitek
nahoru/dolidoll) Stisknéte a podrzte soucasné tlacitka NAHORU + STOP (2 sekundy).

Horni poloha byla pfifazena.
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Nastaveni spodni koncové polohy
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poLU DOLU STOP

Stisknéte a podrite tlacitko DOLU (2 sekundy) Motor se zaéne pohybovat dold. Jakmile ziskate
pozadovany dolni poloze, zastavte pohyb tlacitkem STOP. (oprava mozna pomoci tlacitek
nahoru/dolt).Stisknéte a podrite soucasné tlacitka STOP + DOLU (2 sekundy).

Spodni poloha byla pfifazena.

Nastaveni pohodIné polohy
Q==
(2] sToP sToP
Zkontrolujte, zda jsou nastaveny horni a dolni koncové polohy. Umistéte Zaluzie do planované
polohy pohodIna poloha. Stisknéte tlacitko P2 na dalkovém ovladaci (motor se 1x pohne a vyda
signal zvuk x1) Stisknéte tlacitko STOP (motor se pohne x1 a vydd zvukovy signal x1)
znovu stisknéte tlacitko STOP (motor se pohne x2 a vyda zvukovy signal x3).
Komfortni poloha byla pfifazena.
POZOR!!! Pro dosazeni pohodIné polohy dlouze stisknéte tlaitko STOP
Korekce koncovych poloh
+ =~ >hs + =
NAHORU sTOP NAHORU DOLY o NAHORU SsTOP

Stisknéte soucasné tlacitko NAHORU + STOP a podrzte je (5 sekund) (motor se pohne x1 a vyda
dlouhy zvukovy signél x1) - pomoci tlatitek NAHORU/DOLU nastavte novou horni koncovou
polohu, - stisknéte tlacitka STOP + NAHORU soucasné (2 sekundy) (motor se pohne x2 a vyda
zvukovy signal x3). Byla pfidélena nova nejvyssi pozice.
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DoLU STOP NAHORU DoLU

poLU sTop

Stisknéte sou¢asné tlacitko DOLU + STOP a podrite je (5 sekund) (motor se pohne 1x

a vydd dlouhé pipnuti x1) - poutijte tla¢itka NAHORU/DOLU pro nastaveni nového

dolni koncové poloha, - stisknéte soucasné tlacitka STOP + DOLU (2 sekundy) (motor se spusti
pohyb x2 a vydava zvukovy signdl x3).

Nova spodni poloha byla pfifazena.



8. Nacitani dalSich dalkovych ovladadu

P2 (a) P2 (a) P2 (b)

@e@ > ™=

P2 (a) P2 (a) STOP (b)

b)) > =

P1 STOP (b)

9. Obnoveni tovarniho nastaveni
Stisknéte a podrite tladitko P1 (14 s) BEéhem této doby motor provede 4 pohyby a vyda
4 zvukové signaly > Stisknéte P1 na 2 sec.
Reset motoru.

10. Regulace rychlosti
@ -
P2
Stisknéte tlacitko P2 motor provede pohyb x 1 a vydd zvukovy signal x 1 ->
Stisknéte tlacitko NAHORU, béhem této doby se motor pohne x1 a vyda zvukovy signal x1 -

Stisknéte tlacitko NAHORU, béhem této doby se motor pohne x2 a vydd zvukovy signal x1.
Otéacky motoru byly zvyseny.

P2
Stisknéte tlacitko P2 Béhem této doby motor vykond pohyb x1 a vyda zvukovy signdl x 1 -
Stisknéte tlacitko DOLU Béhem této doby motor provede pohyb x1 a vyda zvukovy signdl x 1 >

Stisknéte tla¢itko DOLU Béhem této doby motor vykona pohyb x2 a vyda akusticky signdl x 1.
Otacky motoru byly snizeny

NAHORU NAHORU

DoLU poLu



11. Pokyny k napajrni.
CERNY DRAT > "-"
BILY DRAT > "+"

Adapter 12V
Napajeci kabel
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