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Navod k motoru DV40AF/S



Knoflik OBRAZOVKA
P1

NAHORU
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Tlatitko Knoflik P2

vybéru vybér
kandlu Kanalu
(P1-) (P1+) ZADN{ STRANA
MOTOR DV40AF/S DD2712H - pfenosny délkovy ovladac — 15 kanall
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Nacteni prvniho pilota
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P1 sToP

Stisknéte tlacitko P1 na motoru na 2 sekundy. Motor se bude pohybovat nahoru/doli x1 a vyda
signal zvuk (1 x pipnuti) Do 10 sec. stisknéte tlacitko STOP na vybraném kandlu dalkového ovladani
po dobu 2 uzel. Motor se bude pohybovat NAHORU/DOLU x2 a vydé zvukovy signal (3 x pipnuti).
Délkové ovladani bylo sparovano s motorem.
Zména sméru pohybu

ZPUSOB 1
NAHORU poLu
Stisknéte soucasné tlatitka NAHORU + DOLU na 2 sekundy. Motor se bude pohybovat.
Smér byl zménén.

zP0SOB 2
Stisknéte a podrite tladitko P1 (10 SEC) Béhem této doby motor provede 3 pohyby a vyda 3
pipnuti zvukové signaly. Smér se zménil.
Nastaveni horni koncové polohy
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NAHORU ~ NAHORU  STOP

Stisknéte a podrzte tlacitko NAHORU (2 sekundy). Motor se zaéne pohybovat nahoru. Po ziskani
pozadované horni polohy zastavte pohyb tlacitkem STOP. (oprava je mozna pomoci tladitek
nahoru/doliidol() Stisknéte a podrzte soucasné tlagitka NAHORU + STOP (2 sekundy).

Horni poloha byla pfifazena.



4. Nastaveni spodni koncové polohy
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poLy poLO sToP

Stisknéte a podrite tlagitko DOLU (2 sekundy) Motor se zagne pohybovat dold. Jakmile ziskate
pozadovany dolni poloze, zastavte pohyb tlacitkem STOP. (oprava mozna pomoci tlacitek
nahoru/dold).Stisknéte a podrite soucasné tlacitka STOP + DOLU (2 sekundy).

Spodni poloha byla pfifazena.

5. Nastaveni pohodiné polohy
R >=2->=
P2 STOP STOP
Zkontrolujte, zda jsou nastaveny horni a dolni koncové polohy. Umistéte zaluzie do planované
polohy pohodIind poloha. Stisknéte tlacitko P2 na dalkovém ovladaci (motor se 1x pohne a vyda
signal zvuk x1) Stisknéte tlacitko STOP (motor se pohne x1 a vyda zvukovy signal x1)

znovu stisknéte tlacitko STOP (motor se pohne x2 a vyda zvukovy signél x3).
Komfortni poloha byla pfifazena.

7. Korekce koncovych poloh
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horni pozice

NAHORU STOP NAHORU DOLU krajni NAHORU STOP

Stisknéte sou¢asné tlacitko NAHORU + STOP a podrite je (5 sekund) (motor se pohne x1 a vyda
dlouhy zvukovy signl x1) - pomoci tlacitek NAHORU/DOLU nastavte novou horni koncovou
polohu, = stisknéte tlacitka STOP + NAHORU soucasné (2 sekundy) (motor se pohne x2 a vyda
zvukovy signdl x3). Byla pfidélena nova nejvy3si pozice.
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poLd sToP NAHORU poL0 poLu STOP

Stisknéte soutasné tlaitko DOLD + STOP a podrite je (5 sekund) (motor se pohne 1x

a vydd dlouhé pipnuti x1) = poutzijte tlacitka NAHORU/DOLU pro nastaveni nového

dolni koncova poloha, = stisknéte soutasné tlacitka STOP + DOLU (2 sekundy) (motor se spusti
pohyb x2 a vydava zvukovy signal x3).

Nova spodni poloha byla pfifazena.
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Nacitani dalSich dalkovych ovladaca

€, > ®, > @
P2 (a) P2 (a) P2 (b)
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P2 (a) P2 (a) STOP (b)
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P1 STOP (b)

Obnoveni tovérniho nastaveni

Stisknéte a podrite tladitko P1 (14 s) Béhem této doby motor provede 4 pohyby a vyda
4 zvukové signaly -> Stisknéte P1 na 2 sec.

Reset motoru.

Regulace rychlosti
@ »
P2
Stisknéte tlacitko P2 motor provede pohyb x 1 a vyda zvukovy signal x 1 -
Stisknéte tlacitko NAHORU, béhem této doby se motor pohne x1 a vyda zvukovy signdl x1 -

Stisknéte tlacitko NAHORU, béhem této doby se motor pohne x2 a vyda zvukovy signal x1.
Otécky motoru byly zvyseny.

P2
Stisknéte tlacitko P2 BEhem této doby motor vykond pohyb x1 a vyda zvukovy signal x 1 -
Stisknéte tla¢itko DOLU B&hem této doby motor provede pohyb x1 a vyda zvukovy signal x 1 >

Stisknéte tlacitko DOLU Béhem této doby motor vykona pohyb x2 a vyda akusticky signal x 1.
Otacky motoru byly snizeny

NAHORU NAHORU

DoLU poLU



11. Pokyny k napajrni.
CERNY DRAT > "-"
BILY DRAT > "+"

Napajeci kabel

Adapter 12V
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Baterie 12V
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